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1.1. Señal marcha atrás del sistema

El sistema R158 empezará a mostrar imagen por el monitor una vez la señal de marcha atrás pase de 0 

a 12/24V. Asimismo, dejará de mostrarla pasados unos segundos después cuando esta señal pase a un 

valor de, aproximadamente, 0V.

1.2. Alerta sonora

El monitor dispone de una serie de botones dispuestos para poder configurar la imagen y el sonido. Es 

de vital importancia asegurarse de que el sonido no está a nivel 0 si se quiere recibir información 

acústica. Para ello, se deberá de ajustar dicho nivel haciendo uso de los botones “+” y “-“.

2. Sistema de Seguridad

2.1. Alerta visual

En el monitor se muestra una franja o línea por cada uno de los sensores de los que dispone el sistema. 

Estas muestran, de manera aproximada, la distancia del obstáculo al vehículo (Figura 1). En el caso de 

que el sistema no detecte la información de alguno de los sensores, pintará la franja de dicho sensor de 

color azul (Figura 2).

Figura 1.- Funcionamiento normal                                                        Figura 2.- Sensor inactivo

Además, cabe destacar que los sensores están dispuestos en serie. Así pues, en el momento en el que 

deje de funcionar uno, el sistema no se podrá comunicar con el resto de los sensores posteriores al no 

operativo. Para validar la correcta comunicación con los sensores, se deberá conectar en la primera 

posición cada uno de ellos por separado, reiniciar el sistema y observar en el monitor si se muestra 

información sobre el periférico o si continúa su franja marcando en azul, indicando que el sensor no 

está operativo.

En la Figura 3, se puede observar lo que se vería por pantalla con todos los sensores fallando o, 

únicamente, el primer sensor inactivo.

Figura 3.- Sensor/es inactivos
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2.2. Posibles fallos del sistema



3. Mantenimiento
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3.1. Cámara

Utilice un paño húmedo para a limpieza de las cámaras. No utilice productos químicos o agentes de 

limpieza abrasivos.

3.2. Sensores

Apague el dispositivo antes de limpiarlo. Utilice un paño húmedo para a limpieza de los sensores. No 

utilice productos químicos o agentes de limpieza abrasivos.

3.3. Monitor

Apague el dispositivo antes de limpiarlo. Use un paño húmedo o toallita no abrasiva para no rayar la 

pantalla. No permita que entren líquidos en la unidad.

No utilice productos químicos o agentes de limpieza abrasivos.
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4. Registro de cambios
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